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1.2 BASIC-GPS Ein und Ausschalten

1.2.1 Gerat einschalten

Das Gerat wird mit einem Druck auf die Ein/Aus Taste
eingeschaltet.

Damit kein versehentliches Einschalten vorkommt, muss dies

: - _ _
Einschalten * nach der Anzeigeaufforderung: Einschalten?

Drucke OK'! durch Driicken der Taste OK bestatigt werden.
(o] )
MENU
o Nach der Bestatigung wechselt die Anzeige fir ca.15 sec. in den
Einschaltbildschirm mit folgenden Informationen:
Test Batt. - Batteriestand, Seriennummer, Pilotenname, Geratetyp und
2.86V - Software (Firmware) Version.

Nach dem Einschaltvorgang erscheint der normale Flugbildschirm mit blinkender Hohenanzeige.
Das Gerat braucht ca. zwei Minuten um eine genaue 3D-GPS Position zu berechnen. Sobald das
GPS eine stabile Hohe empféangt, wird der Druckh6henmesser automatisch abgeglichen, die
Hohenanzeige hort auf zu blinken und tber der GPS Anzeige erscheint das Symbol GPS.

1.2.2 Gerat ausschalten / Flugaufzeichnung beenden

Zum Ausschalten muss die Ein/Aus Taste so lange gedruckt
werden, bis die Frage: Ausschalten? Driucke OK
in der Anzeige erscheint.

Ausschalten ? Damit das Gerét nicht versehentlich ausgeschaltet wird, muss
Driicke OK'! der Ausschaltvorgang mit der OK Taste bestatigen werden!
AUz, Ende? 1. Wenn keine Flugaufzeichnung gemacht wurde, schaltet sich
Azszs;chgltgﬁ - das Gerat nach der OK Bestatigung sofort aus.

Driicke OK'!

2. Nach einer aktiven Flugaufzeichnung wird vor dem
oK @ Ausschalten der Flug i Analyse Bildschirm fir 60 Sekunden
MF angezeigt. Wenn sie die Fluganalyse Anzeige vorzeitig beenden
mochten, driicken sie kurz auf die Aus Taste, danach schaltet
sich das Geréat sofort aus.

3. Automatisch Ausschalten: Die Fluganalyse erscheint nach
der Landung automatisch und wird fur 60sec. angezeigt. Ohne
Tastendruck schaltet sich das BASIC-GPS danach automatisch
aus.

4. Automatisches Ausschalten bei Nichtgebrauch
Wenn das Gerat 30 Minuten kein Tastendruck oder flugrelevante
Eigenschaften erkennt, schaltet es sich automatisch aus.
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1.3 Tastatur

Funktionstaste F1 Funktionstaste F2

Audio Lautstarke
Alarme Einstellen

Hohenanzeige
Umschaltung ALT1 / ALT2
Hdéhenmesser einstellen

Bestétigungstaste Ok
Hauptgeratement

Diff. Hohenmesser 3

Auf 0 stellen

Route oder Wegpunkt
aktivieren / deaktivieren

| Info Taste Anzeige der
aktuellen Koordinaten oder
Informationen

Anzeigeumschaltung Zeit / Hohe 3
Ein/Aus Taste

Graphikanzeige umschalten .
Escape ( Zuriick) Taste

Im Einstellmodus Auf / Ab

Im Flug: Marker in Fugaufzeichnung
einfugen / Position als Wegpunkt speichern

1.4 Bedienungsphilosophie

Das BASIC-GPS ist in seiner Handhabung sehr einfach und intuitiv. Mit ein wenig Probieren findet
man sich sehr schnell in der einfachen Menustruktur zurecht. Trotzdem hier einige wesentliche
Hinweise zu den Funktionen.

- Weisse Tasten Beschriftung: Anzeigeumschaltungen wie z.B. ALT1 / ALT2, Vario-

Akustikeinstellungen, F1 / F2 Tasten Befehle und eine (i) Informationsabfrage, kénnen wahrend
dem Flug mittels Kurzdruck schnell vorgenommen werden.

- Gelbe Tasten Beschriftung: Uber einen Langdruck von 3sec. kénnen wichtige Funktionen im
Flug direkt aufgerufen und beeinflusst werden. Die angewahlte Funktion schaltet sich nach ca. 8
Sekunden Nichtgebrauch wieder aus!

- Hauptmenu: Alle Gerateeinstellungen, aber auch Wegpunkte- Routen- und Flugspeicher,
kénnen vor dem Flug Uber das Hauptmenu (Taste MENU) eingestellt werden. Im Menu kénnen
mit den Auf- und Abtasten Untermenus angewahlt werden und Verstellungen vorgenommen
werden. Das Hauptmenu wird 30 Sekunden nach der letzten Einstellung automatisch verlassen.

Tipp: Fast alle Gerateeinstellungen vom Hauptmenu kdnnen mit der kostenlosen PC-
Software Flychart am PC komfortabel eingestellt und tUber die USB-Schnittstelle in das
Gerat Ubertragen werden.

1.4.1 Funktionsbezogene Tasten F1 und F2

Die beiden Tasten F1 und F2 andern ja nach Funktion oder Bildschirm ihre Einstellméglichkeiten.
Die Bedeutung der Tasten wird jeweils im Display angezeigt.

Beispiel: Im Setmode ALT 1 ist die Funktion von F1 "GPS Hohe Gbernehmen” und F2
Hohenmesserauf AFL 10 1 3 mBstellen!u ¢ k fi
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1.5 Bildschirm

Batteriestatus 3-D GPS Fix GPS Anzahl Satelliten
Flugaufzeichnung

Akustik Lautstarke

Vario Einheit

Sinkakustik
Nordrichtung Hohenmesser

ALT1/ALT2
Kompassrose

Digital Vario

mit Integrator

Richtung zum WP
Letzte Thermik

Analog Vario Geschwindigkeit-
anzeige
Differenz Hohenmesser
Windrichtung Zeit / Flugzeit

QNH

Grafik- und Datenfeld -
anzeige

Aktuelle Seite Grafikanzeige

1.5.1.1 Grafik / Datenfelder Seite umschalten

Im normalen Flugmodus kann die Grafikseite mit einem kurzen Druck auf die 2 AUF oder & AB
Taste umgeschaltet werden. Nach dem Einschalten wird die H6hengrafik (ALT) Seite angezeigt.
Die Seitenzahl wird am unteren Rand im Display angezeigt.

*Reihenfolge: ALT, VAR, 1, 2, 3é.

*Die Anzahl Seiten sind Firmware- Version abhangig.

1.6 Die Einstellmenus

Durch langes Driicken auf die Taste MENU erreicht man den Menu-Einstellmodus. Mit den
Tasten ¢ wund 2z w2hl t upumkter an €biinkemde Zealled und Netangt durch
driicken der Taste OK in das entsprechende Menu oder Untermenu.

Blinkende Werte konnen mit der 2z AUF
oder & AB Taste verandert werden. Mit
einem Druck auf die Taste OK wird die
Einstellung gespeichert. Uber die Taste
ESC (Escape) gelangt man wieder in den
normalen Flugbildschirm  zuriick. Wird
wahrend 30sec. keine Taste gedrickt,
wechselt das Gerdt automatisch in den
Flugbildschirm zurtck.
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1.6.1 Menu Ubersicht
Menue Anzeige BASIC- Einstellbereich Seite
GPS

Flugspeicher FlugSpeich 23
>Fluge (Flugspeicher) Fluge 23
> Aufzeichnungsintervall Afz Interv 17 60 Sec. 23
> Alle Fluge léschen Loschen 23
Wegpunkte Wegpunkte 17
>Bearbeiten / Einfigen / Loschen Bearbeiten 50 WP 18
>Alle WP I8schen Loschen Alle WP Igschen 18
Routen Route 20
>Bearbeiten Eingabe 20 WP 20
>Route l6schen Loschen Alle WP in der Route |6schen 20
Variometer Variometer 10
>Digital Vario Integrator Digital 17 30 Sec. 10
>Merkschwelle Thermik Exit Filter 0,571 3,0m/s 11
>Grundfilter AnsprSchw 01 171 271 3 11
Steig Akustik Steig Akust 12
>Steig-Schwelle Steig Schw 07 20 cm/s 12
>Basis Frequenz GrundFreq 6007 1400 Hz 12
>Frequenzanderung Freg Aend 07171273714 12
>Pitchanderung Pitch Aend 01 171 27 3714715 12
>Pitch Mode Pitch Mode lin. / exp. 12
Sink Akustik Sink Akust 13
>Sink-Schwelle Sink Schw -0.1 é 20.0 m/ s [13
>Basis Frequenz GrundFreq 3007 1000 Hz 13
>Sink Alarm Sink Alarm -0.1 é 99.9 m/ s |13
Geschwindigkeit Geschw. 14
>Stall Alarm Stall Alarm 0i10 é 99 km/ h 14
>Fligelrad Korr. Korrektur 50éa0 ¢é 150 14
Pilot Pilot 26
>Pilotenname Name 16 Zeichen 26
>Fluggerattyp Glider Typ 16 Zeichen 26
>Fluggerat ID Glider ID 16 Zeichen 24
Instrument Einstellungen Inst Einst
>Zeitzone Zeit Zone +/- 13 Std. 26
>Alt 2 Modus Alt 2 Mode GPS/FL/Inv.Al/ Relativ/ 9
>Einheiten Einheiten

Hoéhenmesser Hohe m / ft.

Geschwindigkeit / Distanz Geschw. Dist. | kmh /mph / kt

Temperatur Temperatur °C/°F

Druck Druck hPa /inHg

Vario Vario m/s / ft.Min*100

Distanz Distanz Km / miles

Zeit Zeit 12h/24h

Koordinatenformat Koordinaten |dd. ddddd / ddémm.
Werkeinstellungen
>Drucksensor Nullpunkt Druck Offs. +/- 10 hPa
> Set Instr. to Originalzustand Org. Zust. Originalzustand
> Gerate / PCB Nr. S/N Nr. Info SN Nr. / PCB Nr.
> Sensoren Abgleich Intern Code
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2 Funktionen
2.1 Hohenmesser und Luftdruck

Das BASIC-GPS verfugt tber 3 Hohenanzeigen und eine QNH Druck Anzeige.

ALT1 Der Absoluth6henmesser zeigt die Hohe Uber Meer an. (Meter m oder Fuss ft.)

ALT2 Wahlweise: -GPS Hohe
-Flightlevel Druckhthenanzeige bezogen auf 1013hPa
-Meter oder Fuss invers zu ALT1

-Relativ H6he
ALT3 Relativh6henmesser zeigt die HOhe gegenliber einem Referenzpunkt an.
QNH Aktueller Luftdruck auf Meereshohe in Bezug zu ALT1

2.1.1 HoOhenmesser Altl, Absolute Hohe

Der Wechsel zwischen den Anzeigen Altl und Alt2 erfolgt durch kurzes
drucken auf die Taste Alt1/Alt2.

Die Hohenanzeige Altl zeigt grundsatzlich die absolute Druckhdhe Uber dem Meeresspiegel an.
Der Hohenmesser ALT1 wird beim Einschalten vom Instrument automatisch mit der GPS Hbéhe
abgeglichen. Nach dem Einschalten blinkt die Anzeige solange, bis der GPS Empfanger eine
genaue Hohe zum Einstellen berechnet hat.

Einheiten m/ ft. Umstellung: Siehe Menu 4 Instrumenteneinstellungen 4 Einheiten

2.1.1.1 Hohenmesser Altl von Hand einstellen

Der Hohenmesser Al Einstellmodus wird durch einen Langdruck auf
die ALT1 Taste aufgerufen. Die mdglichen Einstellungen, werden im
Informationsfenster angezeigt.

Mit einem kurzen Druck auf eine Pfeiltaste, kann die Anzeige
meterweise verstellt werden. Bei gedriickter Taste wird die Anzeige
automatisch bis zum loslassen der Taste verandert.

Durch diese Anpassung verandert sich auch die QNH Anzeige.

GPS HOhe Gibernehmen F2

Durch kurzes Drucken der F2 Taste kann die GPS Hohe ubernommen
werden. Beachten sie, dass der GPS Empféanger nicht immer eine
zuverlassige Hohe liefert! Ist die Satellitenkonstellation schlecht, oder der Empfang
nicht gut, treten Hohenabweichungen bis

zu +/- 100m auf!

Hohe auf Druckstandart 1013hPa setzen mit Taste F1

Mit einem kurzen Druck auf die F1 Taste wird die Hohe auf 1013hPa gesetzt (Flugflache).

Tipp:

Ist dem Benutzer seine Ortshthe nicht bekannt, so kann er das Feld QNH benutzen und mit den
Pfeiltasten die Hohe solange andern, bis der Wert mit dem aktuellen QNH aus der
Wetterprognose, oder der Angabe vom Flugverkehrsleiter Gibereinstimmt.
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2.1.2 HOohenmesser Anzeige Alt2

Der Wechsel zwischen den Anzeigen Altl und Alt2 erfolgt durch kurzes
drucken auf die Taste Alt1/Alt2.

In der Hohenmesser Anzeige ALT 2 kénnen folgende Werte angezeigt werden:

GPS Hohe = Anzeige der GPS Hohe

Flight-Level = Flugflachenhdhe in ft bezogen auf 1013 hPa z.B. Anzeige FI 14, bedeutet man
befindet sich im Flight Level 1400 ft ( Anzeige in 100 ft Schritten )

ALT1 m/ft-Inv= Anzeige der H6he ALT1 invers zur Einheit von ALT1 in ft oder m

Relativ = Der Relativhohenmesser zeigt die Hohe bezglich eines Punktes an. Die
Hoheneinstellung dieses Bezugspunktes kann jederzeit im A2 Einstellmodus
eingestellt werden.

2.1.2.1 Hohenmesser Alt2 von Hand einstellen (A2 relativ Modus)

Ein Langdruck der ALT2 Taste wahrend der ALT2-Anzeige, bringt das Gerét in den Einstell-
Modus.

Mit einem kurzen Druck auf eine Pfeiltaste, kann die Anzeige meterweise verstellt werden. Bei
gedruckter Taste wird die Anzeige automatisch bis zum loslassen der Taste verandert.

Tipp: Der Relativhohenmesser kann z. B. gebraucht werden um die Landeplatz- Uberhéhung zu
messen. Zu diesem Zweck wird ALT2 auf die Landeplatzhthe abgenullt.

2.1.2.2 Hohenmesser Anzeige Alt2 definieren

Der Hohenmesser A2 Modus kann im Meni (Main Setup Menu 4 Instrument Einstellungen 4 Alt2
Modus) definiert werden.

Tipp: In der Hohenmesser Anzeige ALT2 kann die Hohe Al in ft (invers gegeniiber ALT1 in m)
gewahlt werden.

Diese Angabe kann beim Kontakt mit einem Luftverkehrsleiter im kontrollierten Luftraum wichtig
sein.

2.1.3 Hohenanzeige Alt3 (Differenzh6henmesser)

Der Hohenmesser Alt3 ist in jedem Fall ein Differenzhhenmeter. Er zeigt immer die Differenz zu
jener Héhe an, auf der er letztmals auf Null gestellt wurde. Diese Funktion wird haufig gebraucht,
um die Startplatziiberhdhung zu messen, oder wahrend des Fluges bei schwacher Thermik den
Ho6hengewinn oder -verlust leicht zu erkennen.

Beispiel: Die ALT3 H6he wird am Startplatz automatisch auf 0 m gesetzt, nach dem Start wird in
der H6hen Anzeige 3 immer die H6he Uber Startplatz angezeigt.
Hohe ALT3 auf Om setzen

Mit einem kurzen Druck auf die CLR ALT3 Taste kann die ALT3 Hohe jederzeit auf Om gesetzt
werden.
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2.2 Variometerfunktionen

2.2.1 Analog-Vario

Die wichtigste Anzeige fir ein motorloses Fluggerat ist

ohne Zweifel das Variometer.

Es zeigt die Vertikalgeschwindigkeit in Meter/Sekunde an

und informiert den Piloten Uber das momentane Steigen,

oder Sinken.

Nur a u f Grund des Variods (und
Akustik) kann ein Pilot das beste Steigen in einer
Thermik ausfindig machen, aber auch im entgegen
gesetzten Fall, bei Ubermaligem Sinken erkennen, dass

er sich in Abwinden befindet, die es rasch zu verlassen

gilt. Vario 3.2 5.0 6.8m/s

ppel

Die Auflésung der Analoganzeige betragt gleichbleibend 0.2m/s Uber beide Skalenbereiche! (Flytec
AG Patent!) Die erste Skala reicht von 0 bis +/- 5m/s. Danach schaltet die Skala automatisch auf
den zweiten Bereich von 5 ... 10m/s. Die zweite Skala wird anschliessend mit einem weissen
Balken auf schwarzem Grund dargestellt.

2.2.2 Digital-Vario (Mittelwert-Vario)

Das Digitalvario hat eine Auflésung von 10 cm/s und einen riesigen Messbereich von bis zu
+/- 100 m/s. Es ist damit auch geeignet, um Messflliige bis zum freien Fall anzuzeigen und zu
registrieren.

2.2.2.1 Mittelwert-Vario (integrierendes Vario)

Die Digital-Vario Anzeige kann unter Main Setup Menu 4 VariometerA4 Digital als Mittelwert-Vario
(auch integrierendes Vario genannt) mit einer Zeitkonstanten von 1.. 30s versehen werden. Die
Werte werden im Sekundentakt neu berechnet und zeigen den Mittelwert des Steigens oder
Sinkens in der eingestellten Zeitspanne an. Bei ruppigem schmalem Hangaufwind kann diese
hilfreiche Anzeige gebraucht werden um festzustellen, ob ein Kreis oder Achterflug bessere
Steigwerte liefert. Die Integrationszeit sollte umso langer gewahlt werden, je ruppiger die Thermik
ist.

Wir empfehlen aufgrund praktischer Erfahrung einen Mittelwert von 5 -10 Sekunden.

2.2.3 Variometer Akustik und Lautstarke (Sound)

Damit Piloten die aktuellen Steig-, bzw. Sinkraten auch ohne Blick auf das Gerat verfolgen kénnen,
erzeugt die Vario-Akustik eine wertabhangige Tonfolge.

Sie variiert in Bezug auf die Steig- und Sinkwerte, sowohl in der Tonhéhe, als auch in der
Intervallfrequenz (Anzahl Piepstdne pro Sekunde).

Die Vario-Akustik entspricht immer dem Wert des Analog-Varios und gibt damit die unmittelbaren
Werte und nicht den, in der digitalen Varioanzeige gewéhlten Mittelwert wieder.

Die Variometer Steig- und Sink-Akustik kann im BASIC-GPS in vielen Bereichen sehr flexibel auf
die personlichen Bedurfnisse angepasst werden.

2.2.3.1 Audiolautstarke

Mit der Taste Audiolautstarke wird die Lautstarke des internen Lautsprechers
eingestellt. Und zwar in funf Werten, von lautlos bis maximale Lautstarke. Der
eingestellte Wert wird mit dem Audio Symbol‘ angezeigt und mit einem
kurzen Pieps, oder Doppelpieps bestatigt. Es sind Lautstarken: 0 - 25% -
50% - 75% - 100% - O - einstellbar.

Kurzes Dricken auf die Lautstarke-Taste erhoht die Lautstarke um jeweils
25%.
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2.2.4 Menue Einstellungen Variometer

Tipp: Mit der PC Flychart Software Extras -> Fluginstrument Optionen, lassen sich alle
Instrumentn Eigenschaften einfach und bequem einstellen. Mit der Tonsimulation kénnen die
eingestellten Werte gleichzeitig einfach Gberpruft werden!

2.2.4.1 Digital-Vario Integrator
Main Setup Menu 4 Variometer 4 Digital
Einstellung der Mittelwert Zeitkonstante von 1- 30 Sekunden fiir die Digital Variometer Anzeige

2.2.4.2 Merkschwelle letzte Thermik

Main Setup Menu 4 Variometer 4

Schwellwert fur letzte Thermik Anzeige Pfeil, Bereich kann zwischen 0,5 bis 3 m/s eingestellt
werden. Der Thermikpfeil in der Kompassrose zeigt in die Richtung, wo das integrierte Vario das
letzte mal grésser war als dieser Schwellenwert.

2.2.4.3 Grundfilter (TurbulenZzfilter)
Main Setup Menu 4 Variometer 4 Filter

Das Ansprechverhalten der Variometer Anzeige, sowie der Steig- und Sink- Akustik kann in weiten
Bereichen den Pilotenbediirfnissen, oder den Wetterbedingungen angepasst werden. Um die
Einstellung zu vereinfachen hat Brauniger 4 Grund- resp. Turbulenz-Filter definiert.

Variometer Empfindlichkeit / Ansprechverhalten

Filter Nr.

0 Schwache Filterung Fir sehr ruhige Luft im Winter

1 Default | Normale Filterung Fur Genuss Thermik mit leichter Turbulenz
2 Starke Filterung Thermik mit Turbulenz

3 Sehr starke Turbulenzfilterung Fir sehr raue starke Thermik

2.2.5 Variometer Akustik Einstellungen

Der Steigton ist ein frequenzmodulierter Piepston, der mit zunehmendem Steigen, sowohl in der
Tonhohe hoher, als auch in der Piepstonfolge schneller wird. Das Puls/Pause Verhaltnis ist 1:1.

Folgende Einstellungen sind im Main Setup Menu A4 Variometer Steig Akustik und Variometer
Sink Akustik moglich:

Steig Akustikeinstellungen: ! —
5 L Steigton
Steig Schwelle: = Steigakustik Schwelle %
Basis Frequenz = Basistonhdhe Vario Steigen B | «— Steigakustik
Frequenzanderung = Zunahme der Tonhéhe Omi/s —i—,- Schwelle
(Frequenzanderung) pro m/s) .
Pitchénderung = Zunahme des Pieps Intervall pro m/s| i '.4_ Tonloser
Pitch Mode = lineare oder exponentiale B i ! Bereich
: . c ro
Zunahme der Steig Akustik S I —te—sinkton
. o UE) — Schwelle
Sink Akustikeinstellungen:
Sink Schwelle: =Sinkton Schwelle 1 - ¢ Sinkalarm
Basisfrequenz =Basistonhohe Vario Sinken —_

Sink Alarm =Sink Alarmschwelle
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2.2.6 Variometer Steigakustik

2.2.6.1 _Steigakustik Schwelle
Main Setup Menu A4 Variometer Steig Akustik 4 Steig Schwelle

Damit die Steigakustik bei stillstehendem Geréat auf dem Startplatz oder bei nur leichtem Steigen
nicht anspricht, kann der Einsatzpunkt der Steigakustik im Bereich von 0 bis 20 cm/s eingestellt
werden.

2.2.6.2 Basis Frequenz

Main Setup Menu 4 Variometer Akustik 4 Basis Frequenz
Die beim Einsetzen des Steigtones hérbare Frequenz
Bereich: 600 -1400 Hz (Werkseinstellung 700 Hz)

2.2.6.3 Variometer Steigakustik A Frequenzanderung

Main Setup Menu 4 Variometer Akustik 4 Frequenzénderung
Der Zusammenhang ist in der untenstehenden Grafik ersichtlich.
Bereich: 0 bis 4 (Werkeinstellung 2)

Hz &
3'000 - Tonhdhe nimmt pro m/s
Variodnderung stark zu.
2'500 - Einstellung = 4
2'000 A
1'500
1'000 4 Ton_ht_'?he nimmt pro m/s
Variodnderung nur wenig zu.
500 4 Einstellung = 0
'. I I I '. I —
0 2 4 6 8 10 12 14" m/s

2.2.6.4 Variometer Steigakustik A Pitchanderung / Zunahme des Tonintervalls pro m/s

Main Setup Menu A4 Variometer Akustik 4 Pitchanderung
Main Setup Menu 4 Variometer Akustik 4 PitchMode

Der Zusammenhang ist in der untenstehenden Grafik ersichtlich.
Bereich: 1 bis 5 (Werkeinstellung 2)

Anzahl
Piepstone pro
Sekunde

30 +

5 = Starke Piepstonintervall Anderung

- pro m/s Variodnderung

20 = Tonintervall Anderung exponentiell

( Starke Anderung von 01 2 m/s
15

1 = Schwache Piepstonintervall Anderung
pro m/s Variodnderung

10
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2.2.7 Variometer Sinkakustik

2.2.7.1 Sinktone F = Basis Tonhdhe Variometer Sinken
Main Setup Menu 4 Variometer Akustik 4 Basis Frequenz

Die Basis TonhoOhe ist die Hohe bei der der Sinkton einsetzt. Der Sinkton ist ein dezenter Piepston,
der bei starkerem Sinken in der Tonlage tiefer wird und bei Annéherung an steigende Luft langsam
in seiner Frequenz wieder ansteigt. Die Basistonhdhe der Sinkakustik kann zwischen 300 Hz und
1000 Hz eingestellt werden.

Sinkton Schwelle
Main Setup Menu 4 Variometer Akustik 4 Sinkton Schwelle

Einsatzpunkt Wie bei der Steigakustik kann auch der Einsatzpunkt der Sinkakustik
eingestellt werden. Mit den Aufp und Abq Tasten kann die Schwelle
zwischen -0,1 und -20,0m eingestellt werden.

Im Flug kann der Sinkton mit einem Langdruck auf die Taste Alarm A
Sinkton mit den Tasten F1 / F2 ein- oder ausgeschaltet werden.

Sink Alarm Schwelle
Main Setup Menu 4 Variometer Akustik 4 Sinkalarm Schwelle

Der Sinkalarm ist ein Dauerton, der ab der Sinkalarmschwelle ertont.

Einsatzpunkt Mit den Aufp und Abg Tasten kann die Alarm Schwelle zwischen
-0.1 und -99,9m eingestellt werden.

Im Flug kann der Sinkton mit einem Langdruck auf die Taste Alarm A
Sinkton mit den Tasten F1 / F2 ein- oder ausgeschaltet werden.

Tipp: Mit der PC-Software Flychart 4.52 Extras - Fluginstrument Optionen -> Akustik, lassen sich
alle Varioakustik Eigenschaften einfach und bequem einstellen. Mit der Tonsimulation kdnnen die
eingestellten Werte einfach tberprift werden!
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2.3 Geschwindigkeit

Neben Vario und Hohe ist die Fahrt durch die Luft (TAS = true airspeed) eine der entscheidenden
Aussagen. Mit Hilfe eines exakt anzeigenden Geschwindigkeitsmessers lasst sich die
Flugsicherheit erhdhen.

2.3.1 Fliugelradsensor

Das BASIC-GPS besitzt ein sehr prazises Geschwindigkeitsmesssystem, d.h. ein Eingang mit
Auswerteelektronik fur Flytec Fligelradsensoren. Vorteil: Fligelradsensoren beginnen schon ab
ca.l km/h korrekt zu messen, diese Sensoren sind auch sehr gut geeignet, um am Startplatz
kleinste Windstéarken festzustellen. (Fliigelradsensor Optional)

Die Geschwindigkeitsanzeige kann mittels Korrekturfaktor genau geeicht werden.

Die Werkseinstellung ist Standart massig auf 100% eingestellt.

Main Setup Menu 4 Geschwindigkeit 4 Sensoreinst. Fluegelrad

Mit diesem geschwindigkeitsabhéangigen Korrekturfaktor kénnen Fehlmessungen durch eine
unginstige Platzierung des Sensors im Windschatten, oder der Bugwelle vor dem Kérper
weitgehend korrigiert werden.

Der Flugelradsensor misst die wahre Luftgeschwindigkeit, True Airspeed = TAS.

Bei eingestecktem Fliigelradsensor wechselt die Geschwindigkeitsanzeige von GND nach AIR
(Luft- Geschwindigkeit). Die GND Geschwindigkeit wird auf der Seite 4 zusammen mit Gleitzahl
Luft und GLZ Grund angezeigt.

Hinweis: Die Seite 4 kann nur bei eingestecktem Fligelradsensor angewahlt werden.

2.3.2 Stallalarm

Diese Funktion ist nur mit dem optionalen Fligelradsensor aktiv.

Dieser Alarm besteht aus einem an und abschwellenden Ton (Sirenen Ton), mit 100% Lautstarke.
Im Main Setup Menu A4 Geschwindigkeit 4 Stallalarm lasst sich die Geschwindigkeit des
Stallalarms festlegen.

Wird der Stallalarm auf den Wert von 0 km/h gesetzt, so ist der Alarm abgeschaltet.

Im Flug kann der Stall Alarm mit einem Langdruck auf die Taste Alarm A
Stall mit den Tasten F1/ F2 ein- oder ausgeschaltet werden.

2.3.3 Geschwindigkeit ohne Geschwindigkeitssensor

Vielfach fliegen Piloten ganz ohne Geschwindigkeitssensor. In diesem Fall wird nur noch die
Geschwindigkeit Giber Grund (GPS Geschwindigkeit) angezeigt.
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2.4 Uhrzeit und Datum

Hinweis: Die Uhrzeit und das Datum brauchen nicht eingestellt zu werden. Sie werden
automatisch vom GPS-Empfanger Ubernommen. Jedoch ist eine Abweichung zur UTC (Weltzeit)
einzustellen, die entsprechend der Zeitzonen 6stlich von Greenwich positiv, oder westlich davon,
mit minus einzugeben ist.

Diese Einstellung erfolgt mit Main Setup Menu A Instr. Einstellungen 4 Zeitzone.

Wichtig: Alle Berechnungen intern im Gerat werden in UTC (Coordinated Universal Time)
gemacht. Die Lokale Zeit dient | ediglich als
minus des UTC Offsets.

Fur die Startzeit gilt die lokale Zeit.

2.4.1 Flugdauer (Flugzeit)

Der Zeitpunkt des Starts wird automatisch erfasst. Dafiir muss das GPS aktiv sein. Ferner werden
nur Flige, die l&nger als 2 Minuten dauerten, in das Flugbuch eingetragen.

Die Flugdauer und alle min. / maximalen Werte werden auf der Infoseite dargestellt A Kurzdruck

auf die Taste I Info. Nach 20sec. erscheint automatisch wieder die vorherige Anzeige.

Siehe auch Seite: 23 Flugbuch und Flug Analyse

Auch das Flugende erkennt das Gerat selbststandig. Bedingung fur ein Flugende ist, dass fur
mindestens 60sec. weder eine Geschwindigkeit von mehr als 10km/h, noch ein Varioausschlag
von mehr als 0.1m/s auftritt.

2.5 Temperatur

Im BASIC-GPS ist ein Temperatursensor untergebracht, der sowohl zur Temperatur-
Kompensation des Drucksensors, als auch zur automatischen Kontrastregelung des Displays
eingesetzt wird. Die Anzeige der Temperatur kann in Grad Celsius, oder Fahrenheit erfolgen. Main
Setup Menu Y Instr. Einstellungen. Y Einheiten. Hinweis: Der Temperatursensor misst die
interne Platinen-Temperatur und nicht die Luftaussentemperatur! Besonders wenn Sonne auf das
Gerat scheint, kann diese Gehause-Innentemperatur einige Grad uber, oder unter der Temperatur
der Umgebung liegen. Die Temperatur wird auf der Seite 1 angezeigt.

3 Navigation

Bei der Navigation ist der Einsatz von GPS-Empfangern heute nicht mehr wegzudenken. Eine
Kette von Satelliten umkreist unsere Erde. Damit ist es weltweit mdglich, bei Empfang von
mindestens 4 Satelliten, gleichzeitig die eigene Position sehr genau abzuleiten. Das Flytec BASIC-
GPS berechnet verschiedene Anzeigen durch die Positionsbestimmung mit dem GPS.
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3.1 Beurteilung der GPS Empfangsqualitat

Das BASIC-GPS ist mit einem 20-Kanal GPS-Empfanger ausgertistet, welcher neben einem
geringeren Stromverbrauch auch noch eine deutlich kiirzere Satelliten-Erfassungszeit hat. Die
Positionsgenauigkeit betragt zwischen 5 bis 40m. Im Durchschnitt kann mit ca. 20m gerechnet
werden.

Weil die Empfangsfeldstarke der Satelliten-Signale nur ca. 1/1000 von Mobilfunkgeraten betragt,
sollten Funkgerate oder ahnliche Stérer (auch Notebooks) in mdglichst grolem Abstand zum
BASIC-GPS betrieben werden.

Die Anzahl der empfangenen Satelliten wird in der Balkenanzeige oben rechts angezeigt. Je
langer der Balken desto genauer der Empfang.
/ GPS

D >0 0 DBPPIY

Sobald das Gerat nach dem Einschalten genligend GPS Satelliten empféangt (min. vier), wird das
Symbol GPS eingeblendet. Alle GPS relevanten Funktionen arbeiten bei angezeigtem GPS
Symbol.

3.2 Kompass und Flugrichtung

Im Gegensatz zu einem normalen magnetischen Kompass, der sich nach den magn. Feldlinien der
Erde orientiert, kann der GPS-Kompass die Himmelsrichtung nur dann anzeigen wenn sich der
Benutzer bewegt. Sein Vorteil ist aber, dass er keiner Missweisung unterliegt und auch keine
Abweichung durch eiserne oder andere magnetische Stoffe zeigt. Sein Nullpunkt entspricht immer
der wahren geographischen Nordrichtung (= 0 oder 360 Grad).

Der Kurs, das ist die Fahrtrichtung (= Track) wird aus der Folge von Positionen errechnet. Steht der
Benutzer still am gleichen Ort, so sind Kurs und Kompassanzeigen undefiniert. Der genaue Kurs
(das ist die Richtung in der sich der Benutzer Uber dem Boden bewegt) befindet sich im Kompass
immer oben kann auch bei der Anzeige Track abgelesen werden. Der Kurs wird ab 3km/h
angezeigt.

3.2.1 Pfeildarstellungen in der Kompassrose

> — - -

y N \‘/ \\ // \\
I\ ¥ [ \ A
| l l | | 1
A / \ / N

N < N N7

Kompass Norden Windrichtung Peilung WP
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3.2.2 Kurs und Peilung

Der Track ist diejenige Richtung, mit der sich ein Fluggerat Uber dem Boden bewegt.
Geographisch wahre Nordrichtung ist immer 0 oder 360 Grad. (Ost =90 ; Siud =180 ; West =270
Grad)

Mit Bearing wird die Richtung bezeichnet, in der (nach obigem System) ein ausgewd&hlter
Wegpunkt vom Betrachter aus zu sehen ist.

WP 2

Distanz
Distance

Kursabweichun
Crosstrack error

*" Geschwindigkeit
g Speed

’
’

Achtung: Track oder Tracklog wird auch die Folge von aufgezeichneten Paositionspunkten
wahrend eines Flugs genannt.

3.3 Wegpunkte und Koordinaten

Ein Wegpunkt ist eine Stelle auf der Erdoberflache, die einmal angesteuert werden kdnnte.

In das BASIC-GPS koénnen bis zu 40 Wegpunkte eingegeben werden. Dabei kann der Name des
Wegpunktes bis zu 16 Zeichen enthalten, z.B.: "Fiesch Landeplz". Zur Bestimmung eines
Wegpunktes gehort auch seine Hohe z.B.: "1623" Meter (immer Uber Meeresspiegel). Jetzt
brauchen wir noch die Position des Wegpunktes auf der Erdoberflache. Hierzu verwendet das
BASIC-GPS das geographische Kartensystem mit dem Namen WGS84 (World Geodetic System
1984). Dieses Bezugssystem geht davon aus, dass die geographische Breite vom Aquator aus bis
zum Nordpol 90° N und zum Sidpol -90° S betragt. Die geographische Lange, beginnend mit dem
Nullmeridian durch Greenwich (bei London) wird in Richtung Osten positiv und in Richtung West
negativ bis zu +/- 180° gezahlt.

In den Basic Settings / Coordinate Format kann man als Eingabeform wéahlen zwischen:

1) Grad Dezimalstellen der Grade (dd.ddddd) (Werkseinstellung)
2)  Grad Minuten Dezimalstellen der Minuten (dd°mm.mmm)
3) Grad Minuten Sekunden (ddAmmdéssi)

Es sollte grundséatzlich immer die 1. Mdglichkeit gewahlt werden (= Werkseinstellung), weil nur hier
das gleiche Format wie im GPS-Empfanger verrechnet wird. Bei allen anderen Eingabeformaten
kénnen Rundungsfehler von bis zu 20 m auftreten!

Es wird mit dem WGS84 System gerechnet. ( Empfehlung FAI)
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3.3.1 Anzeige der aktuellen Koordinaten

Wenn das BASIC-GPS uber den GPS-Empfanger Satelliten empfangt, wird die aktuelle Position

durch kurzes Driicken auf die Taste I Info im Info-Feld des Gerates angezeigt. Nach 20 sec.
erscheint automatisch wieder die vorherige Anzeige. Diese Funktion ist nutzlich, um nach der
Landung einer Person den Standort fiir das Riickholen durchzugeben. Auch beim Einbuchen eines
Wegpunktes mit WP 4 OK Pos. Speichern. werden die Koordinaten angezeigt.

3.3.2 Abspeichern der aktuellen Position

Es kommt ab und zu vor, dass man die augenblickliche Position
als Wegpunkt abspeichern méchte. Hierzu ist die Taste WP fir 3
Sekunden zu driicken danach ¥ OK Pos.Speichern. Als Antwort
ertdnt ein Pieps und die momentanen Koordinaten werden in den
Speicher als Wegpunkt abgelegt.

Als Wegpunkt-Namen verwendet das BASIC-GPS den
Buchstaben W (fur Wegpunkt) und danach das aktuelle Datum
und die Uhrzeit in UTC.

Beispiel: W220409 111645 gilt fur 22. April um 11 Uhr 16 Min 45

Sec (UTC). F1 Goto
Selbstverstandlich lasst sich dieser Wegpunkt-Namen spater in F2 Route

einen sinnvolleren Namabinderz. B. AF gk Pos A WP 2 p |
(siehe Tastaturfunktionen 3.3.3.3)

3.3.3 Wegpunkte, &ndern, I6schen oder hinzufliigen

Wegpunkte kénnen im Hauptmenu A Wegpunkte, verwaltet und bearbeitet werden.
(Menu 4 Wegpunkte)

3.3.3.1 > Wegpunkte Bearbeiten

Mit einem kurzen Druck auf die Taste OK gelangen sie in das Menu Wegpunkte
WP Bearbeiten. > Bearbeiten

> Alle I6schen

Mi t den Auactéer & Ab kann einen WP ausgewahlt werden.

F1 = WP Hinzufligen
Mit der Taste F1 kdnnen sie einen neuen Wegpunkt erstellen. (siehe F19 WP F2 7
Tastaturfunktionen 3.3.3.3) Mit der Taste OK wird der neue Wegpunkt
gespeichert und alphabetisch sortiert der WP Liste hinzugefigt.
Insgesamt konnen 50 WP im BASIC-GPS abgespeichert werden.

>Brauniger
>Stanserhorn

F2 = Aktueller WP Ldschen
Das Dricken der Taste F2 (Del WP) aktiviert die Loschfunktion. F19 WP 2 7
Hinweis: Das Ldschen eines WP erfolgt sofort ohne weitere Abfrage!

>Brauniger
>Stanserhorn

3.3.3.2 > Alle WP Ldschen
Das Driicken der Taste OK auf der Position Alle WP l6schen, aktiviert
die Loschfunktion. Sicherheitshalber fragt das BASIC-GPS jedoch alle WP

noch eiaterPl :1 °AsSchen?f. Mi t der T gloschen? nen

Loschen bestatigen oder mit der Taste ESC abbrechen und eine Drucke OK
Ebene zuriickkehren.











































